Matrices:

Regular o no singular: Matriz cuadrada con rango = orden(todas sus filas/ colum son
L1)=> det(A) * O.

Singular: det(A)=0

Inversa: Solo son inversibles las matrices regulares.

Ortogonal : A.A'= | propiedad A'= A™ .

Simétrica: A eR ™ A=A".

Determinantes:

Det(A) = det(A") det(A.B)= det(A).det(B) det(A™)=1/det(A)

Det(A)= + 19 A esortogond.

S hay unafilalcolum = 0 @ det vaeO.

S se permutan dos filas/col € det cambia de signo.

S hay 2 filag/ col LD € det valeO.

S aunalineadd det sele sumauna CL de otralinea parddad det no varia

Det(A)* 0 => susfilas/col son LI.

Adj(A) = Cof ' (A) Consecuencia: A™* = Adj (A) /det(A) A esinversible <> det(A)* 0.

M étodos de resolucion:
A escuadraday A esinversble: $ A Método Matricial: A.X=B =>X=A".B

| ntersecciodn entre subespacios: |as combinaciones lineales con la base de uno = CL de otro,
armas e sistema de 4 ecuacionesy resolves.

Elipse X/&+y’/b* =1 Ecuacion candnica (centro en (0,0)) de la elipse con gje focal X .
C’= &-b* excentricidad: c/a< 1 Long lado recto= 2if/a

Hipérbola: x¢/& — y*/b” = 1 ecuacion candnica de |a hipérbola con ge focal X (el positivo)
Semidistanciafocal: ¢c’= &+b” excentricidad c/a> 1

Superficies de revolucion:

Dadalacurvay € de de revolucién de la ecuacion de la sup se obtiene X=4y parébola
arededor dd gey cacule lasup generada: La variable que no representa el ge de
revolucion en la ecuacion de la curva se reemplaza por laraiz cuadrada de la sumade los
cuadrados de las variables que no representan € ge de revolucion:

QX%+2°)°=4y => ¥+7°=4y  paraboloide diptico.

Transformacioneslineales: 1) T@ V) =a T(V) ,al R. 1) TV1+V2)=T(V1)+T(V2)
El transformado de una combinacion lineal esigual ala combinadon lined delos
transformados.

Teoremadelasdimensiones: T: V> W dim(V) =dim (un) +dim (im)




Teorema fundamental de las transformaciones linedes: conocidas las imagenes de los
elementos de una base del conjunto de partida queda definida una Unicatransformacion
lineal. Consecuencia: S en los datos los vectores del espacio de partida no forman una
base, laTL no es Unica: 0 no existe 0 son infinitas.

Cladficacion delas TL:

Monomorfismo: TL inyectiva (ntcleo solo € (0,0,0))
Epimorfismo: TL sobreyectiva( Dim(im) = dim conj |legada)
Isomorfismo: TL biyectiva(mono e is0?)

Endomorfismo: TL V-> V (dim partida = dim llegada)
Automorfismo: TL Endomorfismo e Isomorfismo

Complemento ortogonal:

(1,0,1), (0,1,1) basede S

(x,y,2).(1,0,1)=0 x+z=0 X=-2 S={(xy,2) T RYIx=-zUy= -z}
(x,y,2).(0,1,1)=0 y+z=0 y+2=0

Basa(-z,-z,2) = z(-1,-1,1) base S ={(-1,-1,1)}

S geométricamente es una recta perpendicular a plano y dicha recta pasa por € origen.




